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2 Display

2.1 Display i normal status

Status |
Normal status (Der er upavirket)

Display

Kommando ABEN

Kommando LUKKET

Dar er aben

Doar er lukket

Doar er blokeret

3 Montering

3.1 Forud for installeringen

1.
2))
3.)
4.)

Det er ngdvendigt med faste endestop for at markere , hvor dgren er &ben og hvor den er lukket.
Fastger disse endestop til stoldgren sa dgrbredden er konstant pa hver etage.

En eventuel kontravaegt skal kgre roligt uden at hoppe.

Det samme gaelder stoldgre og etagedgre.

3.2 Installation

1.
2.

3.

Fastgar motor

Fastgar remskive.

Noter: De to remskive skal ligge pa linie.

Tandremmen monteres og skal vaere stram.

Noter: Remsamleren ma ikke stade imod remskiven. Brug ikke andre typer remsamlere.

4 Forindstillinger

4.1 Displayets visninger nér styringen er i brug.

wnN

Display Betydning
_0 Tjek Aben Position
cr
2 Tjek Lukket Position

Det er ngdvendigt at foretage en manuel opstart.

Noter: Vaer sikker pa at dgren bevaeger sig ud til den rette position ved denne opstart. De fgrste
bevaegelser lagres i computeren og skal vaere ngjagtig de samme, som nar dgren siden hen
beveaeger sig.

Darmotorstyringen méa hverken sta i “Lukket” eller “aben” position. Displayet skal vise , =~ “.

Ved i leengere tid at trykke pa knapperne ,+“ og ,-" samtidigt, &ndresTSG 400 til at foretage en

_0
karsel, hvor den opmaler sin egen position. Dette kan ses via display-tegnet ,~"™ “ - | tjek aben®. Seet
deren i aben position ved at trykke pa knapperne ,+* eller ,-". Hvilken af knapperne der skal
pavirkes, afhaenger af motorens omdrejningsretning, som man finder ud af via en test. Tryk pa

knappen i hele opmale-perioden indtil aben position vises. Giv herefter slip. Nu viser displayet ,,= o
tiek “lukke position®.

Kar dgren hen til lukket position ved hjaelp af ,+“ eller ,-" knapperne. Her er det ogsa ngdvendigt at
finde ud af, hvilken en af knapperne, der er den korrekte. Nar lukket position nas, viser displayet

o
Noter:!: Efter opmalingen seettes alle parametre til de forindstillede veerdier.
Nu er TSG Kklar til brug.
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5 Manuel betjening

Ved at trykke pa “mode”-knappen kan man foretage manuel betjening. (Indikation ,, = ~.*).
Her kan dares lukkes ved at trykke pa “+” -knappen og abne ved at trykke pa “-“ knappen.

Noter!: Efter denne justering saettes dgrautomatikken tilbage til normal betjening at trykke pa “mode”
knappen indtil displayet viser , = ~“.

| den manuelle funktion kan daren kun betjenes ved at trykke pa "-” og "+”- knapperne-
automatikenheden er her sat ud af drift.

6 Justering

6.1 Grund justering

TSG-automatikken grundjusteres fra fabrikken og under normale omsteendigheder vil det ikke vaere
ngdvendigt med yderligere justering.

6.2 Justering af parametre.
1. Ved at pavirke ,Mode"—knappen er enheden klar til justering.
Noter:!: Elevatorstyreenheden er nu ikke aktiv.
2. Ved at trykke p& ,Mode" igen kan programmerne P1 til P7 vaelges.
3. Ved at trykke pa knapperne ,+" eller ,-" kan parametrene sendres efter behov.

L__J -

- +
‘-' -' Mode
I

Display og trykknap opseetning.

6.3 Parametre

Program Forindstilling Visning

_ Manuel operation ved at bruge " -, +"

::l ':: ABNE HASTIGHED 50 [cm /sec]

::l E: LUKKE HASTIGHED 30 [cm /sec]

::l |:: KRYBE HASTIGHED 40 [mm/sec]

::l l:l Acceleration og Deacceleration i &bne retningen 5

::l :E' Acceleration og Deacceleration i lukke retning 5

::l :: Der lukke og &bneleengde 40 [mm]
Vil Auffahrt AUF V| AUk SchlieRfahrt

zU

Weg

Darabne retning Parameter P2;P5;P4;P7 Darlukke retning Parameter P3;P4;P6;P7

Noter!: Jo mindre “P5 and “P6” seettes, jo hgjere acceleration ved start og deacceleration ved stop.
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6.4 Justering af dorlukkekraften.
Ved hjeelp af potentiometeret P1 reguleres veerdierne for maximum lukkekraft. Ved at dreje

potentiometeret P1 med uret gges TSGs kapacitet.

Noter:! Ifelge EN 81 ma den maksimale statiske kraft ikke overskride 150 Newton mens dgren lukkes.
(=15 kg derveegt). Ifalge EN 81 ma den maksimale bevaegelsesenergi (kinetisk energi) af deren ikke

overskride 70 Joule . Den kinetiske energi kan vises pa fglgende made:

max. bewegte Tiirmasse
fiir TSG Tiirsteuerung

Maximum Door mass]

1,00
\ \ ———mittlere Tir- ~——mittlere Tir-
0,90 v [mis] V [mis)

m/s
1 Fligelige Tir 2 Fliigelige Tir Teleskopierent

~_| Impermissible Range

.| pemissiblo ange

o
S
S

Tirmasse [Kg]

0
50 4
100
150
250
300
350
400

7 Udbedring af fejl.

7.1 Fejl.
Display Forklaring Undersog
C Dgren er blokeret Tjek motor tilslutning.
o Tjek motor kabel.

Tjek dgrbevaegelse.
Er der tilsluttet jord- / tiek encoderkabel.

o Daren blokeres ved lav Se E1

LN hastighed.

- Forkert darlukkekraft Tjek dgrens mekaniske begreensning.
o

Tjek kontraveegt- hopper den?
TSG er | uorden.

Encoder fejl Tjek encoder kabel
Tjek encoder tilslutning
Tjek kontraveegt- hopper den ?

8 Elektriske forbindelser.

8.1 Forbindelser

X1 Input 8 polet. CombiCon

X1.1 Input Abne kommando 12-24V DC
X1.2 | Input Lukke kommando 12-24V DC
X1.3 [ Input Tvangsluknings Kommando 12-24V DC
X1.4 | Input faelles jording oV

X1.5 | Output Intern Strgmforsyning 15 V DC for Inputs

+15VDC/0,2A

X1.6 [ Output Intern Stremforsyning 15 V DC for Inputs

+15V DC/0,2A

X1.7 | Output Intern Strgmforsyning Jord

ov

X1.8 [ Output Intern Strgmforsyning Jord

ov
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X2 Qutputs 9 polet CombiCon

X2.11 | Output Abne melding for Lift Controller Common
X2.12 | Output Abne melding for Lift Controller Common 24 Volt DC / 4A - 230V AC / 1A
(normal lukke.)
X2.14 | Output: Abne besked Common (normal 24 Volt DC / 4A - 230V AC / 1A
aben.)
X2.21 | Output: Lukke besked Common
X2.22 | Output: Lukke besked Common (normal lukke.) 24 Volt DC / 4A - 230V AC / 1A
X2.24 | Output: Lukke besked Common (normal 24 Volt DC / 4A - 230V AC / 1A
aben.)
X2.31 | Output: Dgr er blokeret Common
X2.32 | Output: Door ier blokeret Common (normal 24 Volt DC / 4A - 230V AC / 1A
lukke.)
X2.34 | Output: Door er blokeret Common (normal 24 Volt DC / 4A - 230V AC / 1A
aben.)
X3 Incremental encoder (Motor encoder) Sub D
1 NC
2 NC
3 NC
4 NC
5 NC
6 Inc. Minus Gult
7 Inc. Spur B Grgn
8 Inc. Spur A Brun
9 Inc. 5V DC Strgmforsyning Hvid
X4 Motor 2 polet
1 Motor + Brun
2 Motor - Hvid
3 Motor Jord Stel
X5 Tilslutning af ledningerr 4 polet
1 L L 240V AC
2 N N 240V AC
3 PE PE
4 PE Kabinet PE

9 Tekniske Data
Tekniske Data

Hastighedsomréade for Abning 0,2 "/ - 0,8 "/s
Hastighedsomrade for lukning 0,2"/s - 0,6 "/s
Hastighedsomrade for Krybehastighed 0,02"s - 0,08 "/s
Lukkekraft af dgr 150 N

Dgrbredder 0,7m - 5m
Motor 24 VDC

Beskyttelsesgrad af motor IP 54 /1P21

Stregmforsyning 230 VAC 50 - 60 Hz
Effekt ca. 250 Watt

Sikring 2 Ampere

Lagertemperatur 0 C° - 60 C°
Betjeningstemperatur 10 C° - 40 C°
Dimensioner: 470*340*180 (B * H * T) [mm]
Totalvaegt: 12,00 [Kg}
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Motor Schirm

X4. Motor
Mot (o]
AR ) e foran
oA SI20A 24 vocgk> e
Schliesskraft
5.1
5.2 Befehl Drangel X3, Gebel Toooos X2. Alisgénge
PEX5.4 Befehl Schliesse OO E Ausgang Auf gemeinsam
[ ‘
E 5.4 Ub st ﬁusgong ﬁu; ?f::‘ler [n‘c[‘] :
. erlas usgang Auf Schiiesser (n.o.
X5. Netz n n C Endschalter Ausgong Zu gemeinsam
. 5VDC 0Ol n n Auf Ausgang Zu Offner (n.c.)
Y . Ausgang Zu Schiiesser (n.0.)
Q - A/Befehl Offne C Endschalter Ausgang Blockiert gemeinsam
( ; X ) Ausgang Blockiert Offner (n.c.)
15VDC o u Ausgang Blockiert Schliesser (n.o.)

m @ Biockiert
[8[7]6]s][4[3]2]1]|X1.

ENgange

Programmieren I Einmessen

. Normalbetrieb | Fehler |

Eingang gemeinsam Mas:
Eingang Dréngel Befehl
Eingang Schliesse Befehl
Eingang Offne Befehl

Ausgong Masse
Ausgang Masse
Ausgang 15VDC / 0,2A

Ausgang 15VDC / 0,2A

LED Bezeichnungen einbauen LED 1 usw.
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